Baccalauréat STI Génie Mécanique, option Productique


Programme d'Automatique et Informatique Industrielle:

1- Objectifs de l'automatisation des systèmes.

2- Approche structurée des systèmes automatisés:

2.1- Décomposition organisationnelle et temporelle d'un système automatisé.

2.2- Structuration et fonctions principales d'automatisme.

3- Représentation de l'information:

3.1- Nature d'une information.

3.2- Fonctions logiques.

3.3- Numération et représentation des nombres.

4- Commande des systèmes:

4.1- Commande à effet direct: traitement combinatoire.

4.2- Commande fonction de l'état: traitement séquentiel.

4.3- Commande en boucle fermée.

5- Outils de description du fonctionnement d'un automatisme:

5.1- Concepts de base.

5.2- Représentations littérales structurées.

5.3- GRAFCET.

5.4- Représentations temporelles.

6- Description du fonctionnement des systèmes automatisés:

6.1- Description fonctionnelle:


6.1.1- Eléments du cahier des charges fonctionnel.


6.1.2- Notion de point de vue.


6.1.3- Modes de marche et d'arrêt d'un système.

6.2- Description technologique.

7- Réalisations technologiques:

7.1- Fonction acquisition de données:



• structure générale d'une chaîne d'acquisition de données.



• détecteurs pour automatismes pneumatiques et électriques.



• capteurs analogiques et numériques.



• exemples d'utilisation.

7.2- Fonction traitement:



• traitement des données.



• moyens de traitement.



• automates programmables industriels.

7.3- Fonction commande de puissance:


7.3.1- Circuit de puissance pneumatique


7.3.2- Circuit de puissance électrique:



• actionneurs électriques.



• structure d'une ligne d'alimentation de moteur asynchrone.



• variation de vitesse.

7.4- Fonction dialogue.

7.5- Fonction communication entre systèmes.

8- Comportement des systèmes réels:

8.1- Comportement des constituants:



• défaillance des constituants.



• notion de discordance.



• dualité entre situation de la PC et état de la PO.

8.2- Sûreté de fonctionnement.

