LT Henri BRISSON


	Compétences terminales attendues en fin de seconde TSA

1- Les systèmes automatisés

A partir d’un SA isolé, sa description et la liste des tâches étant donnés :

1 – Identifier Matière d’œuvre d’entrée et Matière d’œuvre de sortie

2 – Etablir tout ou partie du graphe de coordination des tâches

3 – Identifier la PO et la PC du système en fonctionnement.

2- La partie opérative
A partir du schéma cinématique, du dessin d’ensemble d’un mécanisme d’une partie opérative ;  dessin sur lequel sont identifiés les sous-ensembles cinématiquement liés :

4 – Identifier les liaisons

5 – Mettre en évidence et caractériser géométriquement les surfaces associées aux liaisons

6 – Définir les mouvements relatifs des sous-ensembles cinématiquement liés

7 – Donner la fonction du mécanisme

     A partir d’un dessin de système ou d’un système en fonctionnement :

8 – Reconnaître un actionneur et son préactionneur et définir leur fonction

     A partir d’un schéma et éventuellement de notices :

9 – Identifier un actionneur, un préactionneur ou un capteur TOR dans une chaîne fonctionnelle. Le caractériser et définir sa fonction. Reconnaître quelques caractéristiques fonctionnelles de l’actionneur.

10 – Identifier la nature de l’information d’entrée d’un capteur. Identifier le caractère physique de la grandeur de sortie d’un capteur TOR.

     A partir d’une pièce réelle et/ou d’un dessin de définition :

11 – Identifier les surfaces et les volumes principaux de la pièce

12 – Représenter la pièce au moyen d’un logiciel volumique. A partir du dessin volumique, choisir les axes de projection de vues.

     A partir d’un dessin d’ensemble :

13 – Dessiner une pièce simple sans cotation

3- La partie commande
A partir de l’observation du système, d’un grafcet ou d’une description littérale des opérations :

14 – Identifier une séquence, une alternative, une répétition, un parallélisme.

      A partir de l’observation du système, d’un grafcet ou d’une description littérale des opérations, de la liste 

      des actionneurs :
15 – Identifier dans une réceptivité les infos associées aux événements d’entrée

16 – Etablir la table de vérité d’une fonction logique associée à une réceptivité ou à un ordre conditionnel

      A partir de l’observation du système en fonctionnement et de la liste des actionneurs :
17 – Elaborer une séquence linéaire d’un grafcet selon le point de vue PO

      A partir d’un grafcet du point de vue PO, de la liste des capteurs et préactionneurs, de la liste des Entrées Sorties

      de la PC :

18 – Elaborer une séquence d’un grafcet selon le point de vue de la PC

4- Dialogue opérateur - partie commande
En présence d’un système automatisé :

19 – Identifier les constituants de dialogue et indiquer leur fonction

5- Mise en œuvre des systèmes automatisés
A partir du schéma de raccordement des composants et d’une procédure opératoire :

20 – Raccorder un préactionneur à un actionneur, un capteur ou un préactionneur à un module d’E/S d’un automate

      A partir du grafcet du point de vue PC et d’un logiciel de synthèse directe :

21 – Implanter sur un constituant programmable tout ou partie du grafcet

      En présence d’un SA en état de fonctionnement, et en possession d’un grafcet du point de vue PC :

22 – Conduire le système en fonctionnement normal

23 – Valider le comportement observé vis-à-vis de tout ou partie du grafcet








